SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT ELEKTRYCZNYCH

1. DANE OGOLNE:
1.1.NAZWA ZAMOWIENIA:

Przebudowa ukladu zasilania stacji transformatorowej dla obiecktow ZMPO MZGOK Sp.z

0.0. w Koninie

1.2. PRZEDMIOT 1 ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH:

Przedmiotem zaméwienia jest przebudowa ukladu zasilania odbioréw nn 0,4kV poprzez
wymiane istniejgcego transformatora 15/0,4 kV na 6/0,4 kV wraz z nowa linig kablowa z
istniejacej stacji GPO ZTUOK 110/6kV.

Niniejsza STWiORB obejmuje calos¢ robot i nalezy ja stosowaé¢ do zakresu, ktory Scisle

okresli Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamowienia.

13 WYSZCZEGOLNIENIE 1 OPIS ROBOT TOWARZYSZACYCH I ROBOT
TYMCZASOWYCH:

Nie przewiduje si¢ wykonania robot towarzyszach i robot tymczasowych.
1.4. INFORMACIJE O TERENIE BUDOWY.

Stan prawny terenu — wiasnos¢ MZGOK w Koninie

Usytuowanie budowy — miejscowos$¢ Konin ul. Sulanska 13

Uzbrojenie terenu — pelne

1.4.1. ORGANIZACJA BUDOWY:

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcey teren
budowy wraz z uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy komplet
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych.

Do dnia przekazania placu budowy Inwestor ustanowi Inspektora Nadzoru inwestorskiego.



Wykonawca przed rozpoczeciem budowy, sporzadzi plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.
Wykonawca umiesci na budowie w widocznym miejscu tablicg informacyjng oraz ogloszenie
zawierajace dane dotyczace bezpieczefistwa pracy 1 ochrony zdrowia, zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn. 26.06.2002 r. z pozniejszymi zmianami.

Przed rozpoczeciem robét budowlanych nalezy dokona¢ wpisu osob, ktorym zostalo
powierzone kierownictwo, nadzor i kontrola techniczna robét budowlanych.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét i do czasu odbioru

ostatecznego.

1.4.2. ZABEZPIECZENIE INTERESOW OSOB TRZECICH:

Wykonawca odpowiada za ochrong obiektéw i instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wlascicielami tych urzgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych przez Zamawiajacego w
ramach planu lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych obiektow, instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
istniejgcych obiektow, instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych

w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.4.3. OCHRONA SRODOWISKA

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.

Materialy, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otocznia, nie beda dopuszczone do uzycia.

1.4.4. WARUNKI BEZPIECZENSTWA PRACY:

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

Wykonawea zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie



podlegaja odrebnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;j.

Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywal sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy.

Materialy latwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym

jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.4.5. ZAPLECZA DLA POTRZEB BUDOWY:

Dla realizacji inwestycji Wykonawca moze urzadzi¢ zaplecze dla potrzeb budowy na terenie
posesji, na ktorej usytuowany jest realizowany obiekt.

Podlaczenie zaplecza do instalacji elektrycznej 1 wodociagowej jest mozliwe po uzgodnieniu
z Uzytkownikiem sposobu rozliczenia i zaplaty za pobrane media.

Koszty poboru wody i energii elektrycznej, w trakcie wykonywania robot objetych umowa
ponosi Wykonawca.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za swoje skladniki majatkowe znajdujgce si¢ na placu

budowy w trakcie realizacji przedmiotu umowy.

1.4.6. WARUNKI DOTYCZACE ORGANIZACJI RUCHU.

Realizowana inwestycja nie wymaga wprowadzenia zmian w organizacji ruchu.

1.4.7. ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY.

Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
inwestycji az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest

wliczony w ceng umowna.

1.5 NAZWY IKODY (CPV):

« kategoria — Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne- 45111000-8

« grupa - Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej —45311100-1



2. WYMAGANIA DOTYCZACE WYROBOW BUDOWLANYCH
ELEKTRYCZNYCH.

Wykonawca zobowigzany jest do uzycia wyrobéw budowlanych przy realizacji obiektu lub
jego elementow, ktore posiadaja:

1 - certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
whasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

2 - deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskimi Normami lub aprobatami
technicznymi w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sa objete certyfikacja okreslona w pkt 1 i ktore posiadajg oceng higieniczng wydana przez
PZH oraz spelniajgce parametry techniczne okreslone w dokumentacji projektowej oraz
wymogi STWiORE.

Cechy materiatow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacja projektowa
lub STWiORE i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty

zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN:

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow

umowy zostana przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU:

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$é wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych
materialow.

Wykonawca bedzie na biezaco usuwal na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.



5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT:

Wszystkie roboty w zakresie obejmujacym opracowanie winny by¢ prowadzone
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych oraz
Rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawic

ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy.

5.1. ZAKRES ROBOT

- Wymiana istniejgcego transformatora 15/0,4kV na transformator 6/0,4kV o mocy
SN=630kVA wraz z demontazem istniejacego przytacza napowietrznego (RYS. 3/E)

- Utozenie nowej linii kablowej 6/10kV w rowie kablowym na glebokosci 0,8m i szerokosci
dna 0,4mna warstwie piasku o grubosci 10cm. Utozony kabel nalezy zasypac¢ druga warstwg
piasku o tej samej grubosci, a nastgpnie warstwa rodzimego gruntu o grubosci 15¢m i
przykry¢ folia kablowg PCV koloru czerwonego. Odlegtosé folii od kabli nasypa¢ resztg
ziemi z jej ubijaniem, nadmiar rozplantowac po terenie. Kabel w wykopie

- uklada¢é w wiekszoéci w ostonach otaczajacych typu gietkiego o $rednicy 3x110mm. Na
kablach w odstepach 10m nalezy umiesci¢ trwate opaski kablowe z oznaczeniem: wlasciciela,
napiecia roboczego, typu, przekroju i roku budowy. Tras¢ kabla pokazano na RYS. 1/E.

- doposazenie pola rezerwowego nr 4 w rozdzielni SN w stacji GPO ZTUOK 110/6kV w
rozlacznik wraz z napgdem, uziemnik, przekiadniki pradowe, napigciowe oraz w automatyke

sterujgca kompatybilna z istniejaca. (RYS. 2/E, 5/E, 6/E)

5.2. SYSTEM STEROWANIA | AUTOMATYKI

Uklad automatyki i sterownia realizowany bedzie przez jednostke zarzadzajacag UTXVL

serii 3.

Wykonawca ma obowigzek uruchomienia instalacji (zgodnie z zatacznikami 5/E i 6/E).
Konfiguracje systemu nalezy dokona¢ przy udziale dostawcy systemu. Poprawne

uruchomienie i konfiguracja urzadzen lezy po stronie Wykonawcy.

Specyfikacja systemu sterowania:

- wieloprocesorowy cyfrowy system pomiarowo decyzyjny posiadajacy 5 grup nastaw
zabezpieczen (4 konfigurowalne + 1 zestaw nastaw fabrycznych),

- galwaniczna separacja poszczegdlnych wejs¢ i wyj$¢ (analogowych i cyfrowych),

- mozliwoé¢ dzialania kazdego stopnia na sygnat (raport zadziatania),



stabilizacja wektoréw oraz kompensacja zwar¢ przerywanych dla precyzyjnego i
selektywnego wyznaczania zwarcia,

kontrola poprawnosci uktadow wewngtrznych terminala,

trzy poziomy uprawnien chronione hastami,

uktad wspétpracy z wylacznikiem (kontrola ciaglosci, zazbrojenia i blokady przeciw

pomp.) oraz zdalnym sterowaniem,

pomiar wielkosci I, U, S, P, Q. f, Ep, Eq i wizualizacji na wyswietlaczu sterownika z
mozliwoscig ich transmisji do systemu,

sygnalizacja awarii bezpiecznikow przekladni napigciowej,

detektor zwaré doziemnych,

detektor otwartego obwodu,

rejestracja stanu wejs¢ dwustanowych,

liczniki wytaczen WZ, czasy pracy urzadzenia oraz funkcja sumowania pradow
wylgczalnych przez wylacznik,

kolorowy wyswietlacz graficzny 4,3" i 11 przyciskowa klawiatura oraz 16 diod LED (15
swobodnie programowalnych),

czterokwadrantowe liczniki energii elektrycznej,

mozliwosé wizualizacji, sterowania i konfiguracji poprzez program SAZ2000,

mozliwo$é wspélpracy z systemem automatyk stacyjnych Automatic Over Ethernet

(AoE),

systemem Alice'79 (AABus) oraz z sygnatami GOOSE,

komunikacja w protokole IEC 61850 (Fast Ethernet MAC/PHY IEEE802.3x, QoS
IEEE802.1p, VLAN IEEE802.1Q, SNTP, TCP/IP) oraz dodatkowej opcji RedBox

rozszerzajacej o: (1xXIEEE802.3, 2xIEEEE802.3, IEEE 624393 PRP/HSR, IEEE1588v1

komunikacja w protokole Alice'79 (AAbus) - opcjonalnie - poprzez interfejs OPTO
(jedno lub wielomodowe) do komunikacji z zabezpieczeniem UTXvMSZ Iub UTXVMR,

komunikacja w protokole DiffChannel TRbus - opcjonalnie - poprzez interfejs OPTO
(jednomodowe) do komunikacji z drugim pot-kompletem zabezpieczenia UTXVRP,

komunikacja w protokole IEC 870-5-103 - opcjonalnie - poprzez interfejs OPTO
(wielomodowe),

komunikacja w protokole PPM2 CANBUS - opcjonalnie - poprzez interfejsy: 2xCAN.



6. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT:

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych
oraz dokumenty przekazane przez Zamawiajgcego - Wykonawcy stanowig czes¢ umowy, a
wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawey tak
jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru
robot budowlanych beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatéw i elementow budowli musza byc¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

Przedmiar robét zalaczony do dokumentacji projektowej jest materialem pomocniczym do
okreslenia ilosciowego zakresu robot.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie bedace w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa
lub specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robot budowlanych i wplynie to na
niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a

roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
7. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT
7.1. RODZAJE ODBIOROW ROBOT:

Roboty podlegajg nastgpujgcym odbiorom:
a/ odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b/ odbior ostateczny,
7.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU.

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania 0golnego postgpu robot.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowo$¢ danej czgsei robot do odbioru Wykonawea zglasza wpisem do dziennika budowy i



jednoczesnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru.
Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej niz w ciggu 3 dni od daty
pisemnego zgloszenia do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora

Nadzoru.

7.3. ODBIOR CZESCIOWY.

Odbiér czesciowy dokonuje si¢ wg tych samych zasad co odbior ostateczny zawartych w

punkcie 7.4
7.4. ODBIOR OSTATECZNY ROBOT.

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilodci, jakosci i wartosei.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$é do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Zamawiajacego i Inspektora Nadzoru.

Odbiér ostateczny rob6t nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przejeciu dokumentow o
ktorych mowa w punkcie 7.4.1.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg
projektowa i STWiORE.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie robot
uzupetniajacych i poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetiajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosc wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projektowej i STWiORE z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszona wartosc wykonywanych robot w stosunku

do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.



7.4.1. DOKUMENTY DO ODBIORU OSTATECZNEGO.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokol odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastgpujace
dokumenty:

1/ dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami.

2/ dzienniki budowy,

3/ deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoscei wbudowanych materiatow.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonaweg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace bgda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

7.5. ODBIOR POGWARANCYJINY.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem
ewentualnych wad stwierdzonych po odbiorze ostatecznym i zaistnialtych w okresie
gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej z uwzglednieniem

zasad opisanych punkcie 7.4.

8. OPIS SPOSOBU ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH 1 PRAC
TOWARZYSZACYCH

Nie wystepuje.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentami odniesienia sg:

1. Projekt budowlany * Przebudowa uktadu zasilania stacji transformatorowej dla obiektow



7ZMPO MZGOK Sp.z 0.0. w Koninie Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt
elektrycznych.

. Oferta wykonawcy.

. Ustawa ,,Prawo budowlane” z dnia 7 lipca 1994 r. wraz z pdZniejszymi zmianami.

. Ustawa ,,Prawo zaméwien publicznych” z dnia 29 stycznia 2004 r. wraz z p6zniejszymi
zmianami.

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie z pdzniejszymi
zmianami.

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

. Rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie

ogdlnych przepiséw bezpieczefistwa i higieny pracy.
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